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Read all the instructions in the manual carefully before use and strictly follow them.
Keep the manual for future references.

Lesen Sie die ganze Anleitung vor dem Betrieb aufmerksam durch und folgen Sie beim Betrieb
des Gerdts den Anweisungen.
Bewahren Sie dieses Spezifikationshandbuch zum spateren Nachlesen griffoereit auf.
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Model

RU74-4096A

96 A[]
L |

Polarity

Design 7: Compact ($110) Accuracy : +2.5s

RU: Rotary magnescale

Resolution-Revolution direction-

Wave number/Revolution

Output 4: A/B quadrature signal-Reference point output signal

Minimum phase
differential time

setting Minimum phase | Model | Response revolutions (min™)

» | differential time Approx. Approx.
setting (ns) 1/1000° 1/10000°

50 A 2000 267

100 B 1332 133

150 C 888 89

200 D 666 67

250 E 533 53

300 F 444 44

400 G 333 33

500 H 266 27

650 ] 205 21

1000 K 133 13

1250 L 107 11

2500 M 53 5

3000 N 44 4

\
Resolution Revolution direction/ | Pulses/ Number of | Model
Polarity Revolution division

Approx. 1/1000° CW/+ 360448 88 A
Approx. 1/1000° CCW / + 360448 88 B
Approx. 1/10000° CW/+ 3600384 879 C
Approx. 1/10000° CCW / + 3600384 879 D

When the scale unit is viewed from above and the machine shaft is rotated in the
clockwise (CW) direction, the A signal is ahead when the polarity is “positive” and
the B signal is ahead when it is “negative.”

When the polarity is “positive”

A signal

B signal

Reference point

output signal

(€)1



2. Specifications

2-1. Rotary Magnescale Specifications

Item RU74-4096A

Output signal A/B quadrature signal - Reference point output signal
(Compliant with ETA-422)

Detecting method Magnetic (MR sensor)

Output wavelength 40 um (A)

Output wave number 4096 \/revolution

System accuracy (at 20 °C) +2.5s

Number of divisions

See “1. Model name.”

Minimum phase differential time setting

See “1. Model name.”

Revolution direction

See “1. Model name.”

Electrical allowable revolution

See “1. Model name.”

Mechanical allowable revolution 3000 min™
Operating temperature range 0to +60 °C
Storage temperature range -10 to +60 °C

Vibration resistance

150 m/s* (50 Hz to 2000 Hz)

Shock resistance 1000 m/s? (11 ms)

Protective design grade IP65

Power supply voltage DC 4.75 - 5.25 V (At cable connection end)
Current consumption (at 120 Q) terminal) 200 mA or less

Inrush current

2 A max. (When the power supply rising time is 10 ms)

Power supply protection

In the case of errors such as a reverse-connected power supply
or over-voltage, the internal fuse is cut to protect the power
being supplied and wiring.

Dimensions

$110 X 42 mm

Cable length

Standard 1 m (maximum length of 15 m with extension
cables)

Output connector

Male, round waterproof connector JBIDB 10PL2 by Japan
Aviation Electronics Industry

Compliant connector

Female, round waterproof connector JBIHB 10SL2 by Japan
Aviation Electronics Industry

Moment of inertia 9.4 x 10° kg-m?
Starting torque (at 20 °C) 0.1 N-m or less
Mass Approx. 1.2 kg

The information here is subject to change without notice.

2-2. Output Connector Pin Assignment

Connector pin no. Output format
1 A
2 -A
3 Z
4 -Z
5 B
6 -B
8 +5V
10 ov

2 (E)
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1. Modellbezeichnung

RU74-4096AL N
L L |
Einstellung
der minimalen Einstellung Ansprechdrehzahl (min™)
Phasendifferenzzeit _ | yor minimalen Modell
g Phasendifferenzzeit Ca. Ca.
(hs) 1/1000° 1/10000°
Auflésung:-Drehrichtung-Polaritét >0 A 2000 267
100 B 1332 133
150 C 888 89
Wellenzahl/Umdrehung 200 D 666 67
250 E 533 53
Ausgabe 4: A/B-Phasenverschiebungssignal- 300 F 444 44
Bezugspunkt-Ausgangssignal 400 G 333 33
500 H 266 27
Design 7: Kompakt ($110) Genauigkeit: +2,5 s s ; 208 ”
1000 K 133 13
Model RU:Dreh-Magnescale 1250 L 107 11
2500 M 53 5
3000 N 44 4
\/
Auflésung Drehrichtung/ | Impulse/ Anzahlder | Modell
Polaritat Umdrehung | Teilungen
Ca. 1/1000° CW/+ 360448 88 A
Ca. 1/1000° CCW / + 360448 88 B
Ca. 1/10000° CW/+ 3600384 879 C
Ca. 1/10000° CCW / + 3600384 879 D

RU74-4096A

Bei Draufsicht des MaBstabs und Rechtsdrehung der Welle ergibt sich eine
Voreilung des A-Signals fur ,positive” Polaritdt und des B-Signals fiir ,negative”
Polaritat.

Wenn die Polaritat ,positiv” ist

A-Signal

B-Signal

Bezugspunkt- |—|
Ausgangssignal

@1



2. Technische Daten

2-1. Spezifikationen des Dreh-Magnescales

Gegenstand RU74-4096A

Ausgangssignal A/B-Phasenverschiebungssignal - Bezugspunkt-Ausgangssignal
(Entspricht EIA-422)

Erkennungsmethode Magnetisch (MR-Sensor)

Ausgangswellenldnge 40 um (A)

Ausgangswellenzahl 4096 \/Umdrehung

Systemgenauigkeit (bei 20 °C) +2,58

Anzahl der Teilungen Siehe ,,1. Modellbezeichnung®.
Einstellung der minimalen Siehe ,,1. Modellbezeichnung®.
Phasendifferenzzeit

Umdrehungsrichtung Siehe ,,1. Modellbezeichnung®.
Elektrisch zuldssige Drehzahl Siehe ,,1. Modellbezeichnung®.
Mechanisch zuléssige Drehzahl 3000 min™
Betriebstemperaturbereich 0 bis +60 °C
Lagertemperaturbereich -10 bis +60 °C

Vibrationsfestigkeit 150 m/s? (50 Hz bis 2000 Hz)

Stof¥festigkeit 1000 m/s? (11 ms)

Schutzklasse IP65

Versorgungsspannung DC 4,75 - 5,25 V (an Kabelanschlussende)

Stromverbrauch (mit 120 Q Last) | 200 mA oder weniger

Einschaltstromstof3 max. 2 A (Wenn die Stromversorgungs-Anstiegszeit 10 ms betrigt.)

Stromversorgungsschutz

Bei einem Fehler wie Stromversorgungs-Riickwartsanschluss oder
Uberspannung brennt die eingebaute Sicherung zum Schutz der
Stromversorgung und Verdrahtung durch.

Abmessungen $110 x 42 mm

Kabelldnge Standard 1 m (maximale Lénge von 15 m mit Verlingerungskabeln)

Ausgangsanschluss Stecker, wasserdichter Rundanschluss JBIDB 10PL2 von Japan Aviation
Electronics Industry

Kompatibler Anschluss Buchse, wasserdichter Rundanschluss JBIHB 10SL2 von Japan Aviation
Electronics Industry

Trigheitsmoment 9,4 x 10° kg:m?

Anlaufdrehmoment (bei 20 °C)

0,1 N-m oder weniger

Masse

Ca.1,2kg

Anderungen der obigen Informationen bleiben jederzeit vorbehalten.

2-2, Stiftbelegung des Ausgangsanschlusses

Anschlussstift-Nr. Ausgabeformat
1 A
2 -A
3 Z
4 -Z
5 B
6 -B
8 +5V
10 oV

2 (G) RU74-4096A
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The material contained in this manual consists of
information that is the property of Magnescale Co., Ltd.
and is intended solely for use by the purchasers of the
equipment described in this manual.

Magnescale Co., Ltd. expressly prohibits the duplication
of any portion of this manual or the use thereof for any
purpose other than the operation or maintenance of the
equipment described in this manual without the express
written permission of Magnescale Co., Ltd.

Le matériel contenu dans ce manuel consiste en
informations qui sont la propriété de Magnescale Co., Ltd.
et sont destinées exclusivement a l'usage des acquéreurs
de I'équipement décrit dans ce manuel.

Magnescale Co., Ltd. interdit formellement la copie de
quelque partie que ce soit de ce manuel ou son emploi
pour tout autre but que des opérations ou entretiens
de I'équipement a moins d'une permission écrite de
Magnescale Co., Ltd.

Die in dieser Anleitung enthaltenen Informationen
sind Eigentum von Magnescale Co., Ltd. und sind
ausschlieBlich fur den Gebrauch durch den Kéufer der in
dieser Anleitung beschriebenen Ausriistung bestimmt.
Magnescale Co., Ltd. untersagt ausdriicklich die
Vervielfdltigung jeglicher Teile dieser Anleitung oder
den Gebrauch derselben fiir irgendeinen anderen Zweck
als die Bedienung oder Wartung der in dieser Anleitung
beschriebenen Ausriistung ohne ausdrickliche
schriftliche Erlaubnis von Magnescale Co., Ltd.
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